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Введение 

1. 1. Назначение: данный ФОС  предназначен для организации текущего контроля 

успеваемости и промежуточной аттестации при оценивании уровня приобретенных 

компетенций у бакалавров по дисциплине «Теоретическая механика». 

2. ФОС является приложением к программе дисциплины ««Теоретическая механика».

3. Разработчик, Милованова Л.Н., доцент кафедры «Строительство»

4. Проведена экспертиза ФОС.

Члены экспертной группы: 

Председатель И.О. Зав.кафедрой "Строительство" – доцент – Солдатов А.А. 
(Ф.И.О., должность) 

Члены комиссии: профессор кафедры "Строительство" – Чеботарёв Е.А. 
(Ф.И.О., должность) 

доцент кафедры "Строительство" – Лямина А.А. 
(Ф.И.О., должность) 

Представитель организации-работодателя: Андрианов Н.И., к.т.н., заместитель 

начальника лаборатории моделирования и проектирования строительства скважин центра 

цифрового моделирования объектов нефтегазодобычи филиал "Газпром ВНИИГАЗ 

Ставрополь" ООО "Газпром ВНИИГАЗ". 

Экспертное   заключение:   фонд   оценочных   средств   соответствует   ОП   ВО   по 

направлению подготовки 21.03.01 Нефтегазовое дело, направленность (профиль) 

«Бурение нефтяных и газовых скважин» и рекомендуется для оценивания уровня 

сформированности компетенций при проведении текущего контроля успеваемости и 

промежуточной аттестации студентов по дисциплине «Теоретическая механика». 

5. Срок действия ФОС определяется сроком реализации образовательной

программы. 



1. Описание критериев оценивания компетенции на различных 

этапах их формирования, описание шкал оценивания 
 

Компетенция 

(ии), индикатор 

(ы) 

Уровни сформированности компетенци(ий) 

Минимальный 

уровень не 

достигнут 

(Неудовлетвор 

ительно) 

2 балла 

Минимальны 

й уровень 

(удовлетвори 

тельно) 

3 балла 

 
Средний 

уровень 

(хорошо) 

4 балла 

 

Высокий уровень 

(отлично) 

5 баллов 

Компетенция: ОПК-1 Способен решать задачи, относящиеся к профессиональной 

деятельности, применяя методы моделирования, математического анализа, 

естественнонаучные и общеинженерные знания 

Результаты 

обучения по 

дисциплине 

(модулю): 

Индикатор: 

ИД-1 ОПК-1 

использует 

основные   законы 

дисциплин 

инженерно- 

механического 

модуля 

Не использует 

основные 

законы 

дисциплин 

инженерно- 

механического 

модуля 

Слабо 

использует 

основные 

законы 

дисциплин 

инженерно- 

механическог 

о модуля и не 

на должном 

уровне знает 

его 

возможности 

Использует 

основные 

законы 

дисциплин 

инженерно- 

механического 

модуля и  знает 

его 

возможности 

В совершенстве 

использует 

основные законы 

дисциплин 

инженерно- 

механического 

модуля  и 

применяет его 

возможности 

 

 

 

ОЦЕНОЧНЫЕ СРЕДСТВА ДЛЯ ПРОВЕРКИ УРОВНЯ СФОРМИРОВАННОСТИ 

КОМПЕТЕНЦИЙ 

 

Номер 

задания 
Содержание вопроса Компетенция 

   

 

 
1. 

Основные характеристики понятия "Сила": 

–:модуль силы и направление; 

–:модуль, вектор; 

–:модуль, начало силы, направление; 

–:точка приложения силы, линия действия силы, 

модуль силы. 

 

 
ОПК -1 

 

 

 

2. 

Плоская Система сходящихся сил: 

–:силы в соприкасающихся плоскостях; 

–: силы в соприкасающихся плоскостях, пересекаются; 

–: силы в соприкасающихся плоскостях, пересекаются 

поочерёдно; 

–:линии действия сил в одной плоскости и сходятся в 

одной точке. 

 

 

 

ОПК -1 

 
3. 

Плоская Система параллельных сил: 

–:силы в соприкасающихся параллельных плоскостях; 

–: силы в соприкасающихся плоскостях, параллельны; 

–: линии действия сил в соприкасающихся 

 
ОПК -1 



 

 параллельных плоскостях; 

–:линии действия сил в одной плоскости и параллельны 

 

 

 

 

 
 

4. 

Плоская произвольная система сил: 

–:произвольные силы в соприкасающихся плоскостях; 

–: силы в соприкасающихся плоскостях, параллельны 

или пересекаются; 

–: линии действия сил в соприкасающихся 

параллельных плоскостях или пересекаются; 

–:линии действия сил в одной плоскости – параллельны, 

или пересекаются, или произвольно относительно друг 

друга. 

 

 

 
 

ОПК -1 

 

 

 
5. 

Пространственная  Система сходящихся сил: 

–:силы в соприкасающихся плоскостях; 

–: силы в соприкасающихся плоскостях, пересекаются 

или произвольно относительно друг друга; 

–: силы в соприкасающихся плоскостях, пересекаются 

поочерёдно; 

–:линии действия сил, расположенные в разных 

плоскостях, сходятся в одной точке. 

 

 

 
ОПК -1 

 

 

 
6. 

Пространственная  Система параллельных сил: 

–:силы в соприкасающихся параллельных плоскостях; 

–: силы в соприкасающихся плоскостях, параллельны 

или произвольно относительно друг друга;; 

–: линии действия сил в соприкасающихся 

параллельных плоскостях; 

–:линии действия си,  расположенные в разных 

плоскостях,  параллельны 

 

 

 
ОПК -1 

 

 

 
 

7. 

Пространственная  произвольная система сил: 

–:произвольные силы в соприкасающихся плоскостях; 

–: силы в соприкасающихся плоскостях, параллельны 

или пересекаются; 

–: линии действия сил в соприкасающихся 

параллельных плоскостях или пересекаются; 

–:линии действия сил в  разных плоскостях – 

параллельны, или пересекаются, или произвольно 

относительно друг друга. 

 

 

 
 

ОПК -1 

 

 

 
 

8. 

Алгебраический момент относительно оси вычисляется 

как: 

–: произведение силы на плечо; 

–: произведение силы на длину перпендикуляра 

между осью и линией действия силы; 

–: произведение проекции  силы на плоскость, 

перпендикулярную данной оси, на длину 

перпендикуляра между осью и линией действия 

указанной проекции силы. 

 

 

 
 

ОПК -1 

 

 

9. 

Алгебраический момент силы относительно оси 

вычисляется по формуле: 
 

 

–: M x (F ) hF 

–: M  (F ) h
2 
F 

x 

–: M x (F ) hFпру 

 

 

ОПК -1 



 

 
 

 

–: M  (F ) hF 2 
x 

 

 

 
 

10. 

Знак «+» или «–» алгебраического момента силы 

относительно оси определяется: 

–: глядя с центра пересечения координатных осей; 

–: глядя с положительного направления оси; 

–: глядя с отрицательного направления оси. 

 
 

ОПК -1 

 

 
11. 

 
 

Момент силы F относительно оси x вычисляется: 

–:  M x (F ) yFZ  zFY ; 
 

 

–:  M x (F ) xFY  yFZ ; 

–: M x (F ) yFX  xFz . 

 

 
ОПК -1 

 

 
12. 

 
 

Момент силы F относительно оси z вычисляется: 

–: M Z (F ) xFY  yFX ; 

–: M Z (F ) yFZ  zFY ; 
 

 

–: M Z (F ) yFZ  zFY . 

 

 
ОПК -1 

 

 
13. 

 
 

Момент силы F относительно оси y вычисляется: 
 

 

–: MY (F ) zFX  xFZ ; 
 

 

–: MY (F ) yFZ  zFY ; 
 

 

–: MY (F ) xFY  yFX . 

 

 
ОПК -1 

 

 

 

 

14. 

Пространственная произвольная система сил с главным 
 

  

вектором R 0  и главным вектором моментом M 0 находится в 

равновесии, если: 
 

  

–:  R 0  0 ; M 0  0 ; 
 

  

–: R 0  0 ; M 0  0 ; 
 

  

–: R 0  0 ; M 0  0 ; 
 

  

–: R 0  0 ; M 0  0 . 

 

 

 

 

ОПК -1 

 

 

 

 

 
15. 

Алгебраический момент относительно точки вычисляется 

как: 

–: произведение модуля силы на квадрат расстояния 

между силой и точкой; 

–: произведение модуля силы на длину 

перпендикуляра между точкой и линией действия 

силы; 

–: произведение проекции силы на длину 

перпендикуляра между точкой и линией действия 

указанной проекции. 

–: произведение квадрата модуля силы на 

расстояние между силой и точкой; 

 

 

 

 

 
ОПК -1 

 

 

16. 

Алгебраический момент силы относительно точки 

вычисляется по формуле: 

–: Mа(F ) hF 

–: Mа(F ) h2 F 

–: Mа(F ) hFпр

 

 

ОПК -1 



 

 
 

 

–: Mа(F ) hF 
2

 
 

 

 
 

 

 

 

 
17. 

Знак «+» или «–» алгебраического момента силы 

относительно точки  определяется: 

–: глядя с точки – центра пересечения координатных 

осей по ходу часовой стрелке; 

–: глядя с положительного направления горизонтальной 

оси против хода часовой стрелки; 

–: глядя с отрицательного направления вертикальной 

оси против хода часовой стрелки; 

–: Знак «+» – вращающий эффект силы относительно 

точки против хода часовой стрелки, Знак «–» – 

вращающий эффект силы относительно точки по ходу 

часовой стрелки. 

 

 

 

 

 
ОПК -1 

 

 

 

 

 

 
 

18. 

Какие из указанных условий являются необходимыми и 

достаточными для равновесия  плоской произвольной 

системы сил: 

–: Fkx 0; Fky  0 ; 

–: Fkx  0; Fky  0; R 0 ; 

–: Fkx  0; Fky  0; Fkz  0 ; 

–: Fkx  0; Fky  0; M A (Fk ) 0; 

–: Fky  0; Fkz  0; M B (Fk ) 0; 

–: Fkx 0; Fkz 0; MC (Fk ) 0. 

 

 

 

 

 

 
 

ОПК -1 

 

 

 
19. 

Модуль вектора – момента пары сил вычисляется по 

формуле: 
 

 

–: 1) M (F1;F2 ) = ±d F1 ; 
 

 

–: 2) M (F1;F2 ) = ±d F2 ; 
 

 

–:  3) М (F1;F2 ) = ±d ( F2 - F1 ); 
 

 

–: 4) M (F1;F2 ) = ±d( F1 - F2 ); 

 

 

 
ОПК -1 

 

 

 

20. 

Вектор – момент пары сил к плоскости действия пары сил 

ориентирован: 

–: пересекается с плоскостью действия пары сил под 

острым углом; 

–: пересекается с плоскостью действия пары сил под 

тупым углом; 

–: перпендикулярен плоскости действия пары сил. 

 

 

 

ОПК -1 

 

 
 

21. 

Вектор- момент направлен таким образом, чтобы: 
 

  

–: силы  F1  и F 2   пересекались; 
 

  

–: силы  F1  и F 2   были взаимно перпендикулярны; 

–: силы  F1 и  F 2 создавали вращающий эффект по ходу 

часовой стрелки; 
 

  

–: силы F1  и  F 2 создавали вращающий эффект против 

 



 

 хода часовой стрелки.  

 

 
 

22. 

Точка приложения вектора-момента пары сил: 
 

  

–: на пересечении сил F1  и F 2 
 

  

–: силы  F1  и F 2   взаимно перпендикулярны;     

–: на пересечении с точкой приложения силы F1 ; 
 

 

–: на пересечении с точкой приложения силы F 2 ; 
–: безразлична 

 

 
 

ОПК -1 

 

 

 
23. 

Эквивалентные системы сил – это: 

–: Силы, одинаковые по направлению; 

–: Силы одинаковые по модулю; 

–:При замене одной системы сил другой механическое 

состояние тела не меняется 

–:Силы, разные по направлению, но равные по модулю; 

–:Силы, разные по модулю, но одинаковые по 

направлению. 

 

 

 
ОПК -1 

 

 
24. 

Изменится ли действие пары сил на абсолютно твердое 

тело при переносе ее в плоскость параллельную плоскости 

действия пары? 

–: изменится направление вращающего эффекта пары сил; 

–: изменится модуль момента пары сил; 

–: не изменится. 

 

 
ОПК -1 

 

 

 

 
25. 

Абсолютно твердое тело находится под действием пары 

сил. При переносе пары сил в плоскость параллельную 

плоскости действия пары: 

–: изменится знак момента пары сил; 

–: изменится модуль момента пары сил с учетом 

расстояния между плоскостями; 

–: не изменится момент пары сил ни численно, ни векторно 

; 

–: механическое состояние тела изменится; 

–: механическое состояние тела остается прежним; 

 

 

 

 
ОПК -1 

 

 

 
 

26. 

Как перенести пару сил, действующую на абсолютно 

твердое тело, чтобы механическое состояние тела не 

изменилось? 

–: в плоскость, пересекающуюся с плоскостью действия 

пары; 

–: в плоскость, перпендикулярную плоскости действия 

пары; 

–: в любую плоскость, связанную с твердым телом и 

параллельную плоскости действия пары. 

 

 

 
 

ОПК -1 

 

 
27. 

 

  

Две пары сил с моментами M1  и M 2   эквивалентны, если: 
–: M1 > M2 ; 

–: M1 < M2 ; 

–: M1 = M2 ; 
 

  

–:  M1 = M 2 . 

 

 
ОПК -1 

 

 
28. 

 

  

Две пары сил с моментами M 1   и M 2 эквивалентны. 

Плоскости действия данных пар сил: 

–: пересекаются; 

–: скрещиваются; 

–: параллельны; 

 

 
ОПК -1 



 

 –: перпендикулярны.  

 
 

29. 

 

  

Две пары сил с моментами M 1  и M 2   эквивалентны ,если: 
–: M1   и M2   равны численно; 

–: M1   и M2   равны векторно; 

–: M1   и M2   равны и численно, и векторно. 

 
 

ОПК -1 

 

 
30. 

Сила, эквивалентная данной системе сил: 

 

–:Уравновешенная сила; 

–:Равнодействующая; 

–:Уравновешивающая сила 

 

 
ОПК -1 

 

 

 
31. 

Вектор равнодействующей системы сил определяется: 

 

–: Последовательным векторным сложением, сил 

образующих систему сил; 

–: Последовательным параллельным переносом сил, 

образующих систему сил; 

–: Последовательным векторным сложением модулей сил, 

образующих систему сил 

 

 

 
ОПК -1 

 

 
 

32. 

Уравновешенная система сил, если: 

 

–: Силы равны по модулю и параллельны; 

–: Силы равны по модулю, противоположны по 

направлению, имеют общую линию действия; 

–: Силы равны по модулю, линия действия параллельны, 

противоположны по направлению 

 

 
 

ОПК -1 

 

 

 
 

33. 

Уравновешивающая и равнодействующая данной системы 

сил: 

 

–:Равны по модулю, противоположны по направлению, 

имеют общую линию действия; 

–:Равны по модулю, одинаковы по направлению, имеют 

общую линию действия; 

–:Равны по модулю, одинаковы по направлению, линии 

действия параллельны. 

 

 

 
 

ОПК -1 

 

 

 

 

 
34. 

 
 

 

Модуль равнодействующей R двух сходящихся сил F1  и 
 

 

F 2   определяется по формуле: 

–:  R  F 2  F 2 
1 2 

 

–: R  F 2  F 2  F F 
1 2 1 2 

 

–: R  F 2  F 2  F F  sin 
1 2 1 2 

 

–:  R  F 2  F 2  2F F  cos
1 2 1 2 

 

–:  R  F 2  F 2  F F sin 
1 2 1 2 
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35. 

 
 

Направление равнодействующей R двух сходящихся сил 
 

  

F1  и F 2   определяется по формуле: 
F F R 

–: 1  2 
sin 2 sin 1 sin 

–:    
F1 

F2 
R   

sin 1 sin 2 sin 

–: 
F1  

F2  
R

 

sin 1 sin  sin 2 
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