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Предисловие 

1. Назначение: ФОС предназначен для объективной оценки уровня сформированности 

компетенций 
 

2. ФОС является приложением к программе дисциплины «Основы теории управле-
ния». 

 

3. Разработчик Линец Г.И., профессор департамента цифровых, робототехнических систем и элек-

троники института перспективной инженерии. 
 

4. Проведена экспертиза ФОС.  

Члены экспертной группы: 

Председатель: В.П. Мочалов, профессор департамента цифровых, робототехнических систем и 

электроники института перспективной инженерии. 

Члены комиссии: 

С.В. Яковлев, доцент департамента цифровых, робототехнических систем и электроники института 

перспективной инженерии. 

С.В. Мельников, старший научный сотрудник междисциплинарного учебно-исследовательского 

центра агротехнологий, доцент департамента цифровых, робототехнических систем и электроники 

института перспективной инженерии. 

Представитель организации работодателя: 

Миронов В.А., генеральный директор ООО «Оринтекс». 

Экспертное заключение: ФОС по дисциплине позволяет оценить уровень сформированности ком-

петенций. Приступить к апробации. 

 

5. Срок действия ФОС определяется сроком реализации образовательной программы. 
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1. Описание показателей и критериев оценивания на различных этапах их 

формирования, описание шкал оценивания 

Уровни сформиро-

ванности компетен-

ций, индикаторов 

Дескрипторы 

Минимальный уровень 

не достигнут 

(Неудовлетворительно) 

2 балла 

Минимальный уро-

вень 

(удовлетворительно) 

3 балла 

Средний уро-

вень 

(хорошо) 

4 балла 

Высокий уро-

вень (отлично) 

5 баллов 

Компетенция: ПК-6 

ИД-1ПК-6 понимает 

основы управления 

изменениями архи-

тектуры; понимает 

современные подходы 

и стандарты автома-

тизации организации; 

использует системы 

классификации  

Не может выполнить 

задачи, относящиеся к 

данному индикатору 

достижения компетен-

ции  

Выполняет на ре-

продуктивном 

уровне задачи, от-

носящиеся к данно-

му индикатору до-

стижения компетен-

ции 

Выполняет в 

стандартных 

ситуациях за-

дачи, относя-

щиеся к данно-

му индикатору 

достижения 

компетенции, 

допуская не-

значительные 

ошибки 

Выполняет в 

полном объе-

ме задачи, от-

носящиеся к 

данному ин-

дикатору до-

стижения 

компетенции, 

в том числе в 

нестандартных 

ситуациях 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

ОЦЕНОЧНЫЕ СРЕДСТВА ДЛЯ ПРОВЕРКИ УРОВНЯ СФОРМИРОВАННОСТИ КОМПЕТЕНЦИЙ 

 
Номер 

зада-

ния 

Правильный ответ Содержание вопроса 
Компе-

тенция 

Семестр  5  . 

1.   Типовые функциональные схемы САУ. ПК-6 

2.   Разомкнутые системы управления. ПК-6 

3.   Компенсация возмущений. ПК-6 

4.   Системы управления с обратной связью. ПК-6 

5.   Системы с компенсацией параметрических возмущений (комбинированный принцип управле-

ния).  

 

6.   Адаптивное управление.  

7.   Временные (переходные) характеристики.   

8.   Частотные характеристики.  

9.   Логарифмические частотные характеристики.  

10.   Математическое описание элементов и систем автоматического управления. ПК-6 

11.   Передаточные функции систем автоматического управления. ПК-6 

12.   Критерии устойчивости САУ. Условие устойчивости САУ. ПК-6 

13.   Понятия управляемости и наблюдаемости систем. ПК-6 

14.   Критерии управляемости и наблюдаемости систем. ПК-6 

15.   Переходные процессы и устойчивость. ПК-6 

16.   Алгебраические критерии устойчивости. ПК-6 

17.   Частотный критерий Михайлова. ПК-6 

18.   Критерий устойчивости Найквиста. ПК-6 

19.   Запас устойчивости. ПК-6 

20.   Критический коэффициент усиления ПК-6 

21.   Корневой метод. ПК-6 

22.   Метод корневых годографов. ПК-6 

23.   Метод стандартных переходных характеристик. ПК-6 

24.   Метод логарифмических амплитудных характеристик. ПК-6 



 

25.   Требования к запасу устойчивости ПК-6 

26.   Классификация динамических звеньев САУ.  

27.   Обыкновенные типовые динамические звенья САУ.  

28.   Особые динамические звенья САУ  

29.   Показатели качества процессов управления и методы их оценки.  

30.   Прямые оценки качества.  

31.   Корневые оценки качества.  

32.   Частотные оценки качества.  

33.   Интегральные оценки качества регулирования.   

34.   Оценка качества в установившемся режиме.  

35.   Построить структурную схему системы, описываемой дифференциальным уравнением  

ggxxx +=+− '34'3''2  

       с начальными условиями х(0) = х0. 

 

36.   Определить наблюдаемость системы: 


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37.   Определить управляемость системы по состоянию:  

  
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38.   Задана передаточная функция САУ  

3543

2
23 +++

+
=

sss

s
W

. 

Определить временные характеристики системы.  

 

 

39.   Составить дифференциальное уравнение по структурной схеме  



 

 

Определить устойчивость САУ. 

40.   Составить дифференциальное уравнение по структурной схеме 

 

 

Получить временные характеристики САУ. 

 

41.   Задана передаточная функция САУ  

3543

2
23 +++

+
=

sss

s
W
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На комплексной плоскости получить расположение полюсов и нулей. По расположению 

корней сделать вывод об устойчивости разомкнутой САУ. Определить запасы устойчиво-

сти САУ. 

 

 

42.   Составить дифференциальное уравнение по структурной схеме САУ 

 

 



 

 

Определить частотные характеристики САУ. 

 

43.   Задана передаточная функция САУ  

3543

2
23 +++

+
=

sss

s
W

. 

Представить дифференциальное уравнение САУ. 

 Используя критерий Рауса-Гурвица определить устойчивость системы. 

 

 

44.   Исследовать устойчивость системы, которая имеет передаточную функцию  
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Построить структурную схему по заданной передаточной функции. 

 

 

45.   Определить устойчивость системы с использованием критерия Рауса-Гурвица.   
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46.   Определить наблюдаемость системы, используя критерии управляемости и наблюдаемо-

сти по Калману:  
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47.   Задана передаточная функция САУ  

3543

2
23 +++

+
=

sss

s
W

. 

Определить запас устойчивости системы по фазе и модулю 

 

48.   Задана передаточная функция САУ  

3543

2
23 +++

+
=

sss

s
W

. 

Используя комплексную передаточную функцию составить дифференциальное уравнение, 

определяющее функционирование системы и построить ее структурную схему. 

 

 

49.   Задана передаточная функция САУ  

1537
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Представить структурную схему САУ и определить устойчивость разомкнутой системы 

 

50.   Определить управляемость системы по выходу, используя критерий управляемости системы по 

выходу Калмана 
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51.   Задана передаточная функция САУ  

3543

2
23 +++

+
=

sss

s
W

. 

 

На комплексной плоскости получить расположение полюсов и нулей. По расположению 

корней сделать вывод об устойчивости исследуемой САУ. Определить устойчивость за-

мкнутой системы. 

 

52.   Задана передаточная функция САУ   



 

3543

2
23 +++

+
=

sss

s
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На комплексной плоскости получить расположение полюсов и нулей передаточной функ-

ции. Определить переходную и импульсную переходную функции. Провести анализ полу-

ченных результатов для каждой исследуемой характеристики и сделать количественные и 

качественные выводы.  

53.   Задана передаточная функция САУ  

3543

2
23 +++

+
=

sss

s
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Получить логарифмические частотные характеристики, частотный годограф Найквиста (АФЧХ). 

Провести анализ полученных результатов для каждой исследуемой характеристики и сделать 

количественные и качественные выводы.  

 

54.  е, ж, з, и  Kaкиe иs пpивeдeнныx нижe типoвыx saдaч yпpaвлeния:  

а) пapaмeтpичecкaя пepeнacтpoйкa;  
6) пepeaлгopитмизaция; 

в) peкoнфигypaция cтpyктypныx cвязeй; 

г) cтa6илизaция; 

д) тepминaльнoe yпpaвлeниe; 

e) cлeжeниe; 

ж) финитнoe yпpaвлeниe; 

з) пpoгpaммнoe yпpaвлeниe;  

и) экcтpeмaльнoe yпpaвлeниe 

oтнocятcя к зaдaчaм peгyлиpoвaния? 
 

ПК-6 

55.  б, в, е Kaкиe иs пepeчиcлeнныx нижe yпpaвлeний: 

а) пpoгpaммнoe yпpaвлeниe; 

б) aдaптивнoe yпpaвлeниe;  

в) цифpoвoe yпpaвлeниe;  

г) cтa6илиsaция; 

д) тepминaльнoe yпpaвлeниe; 

e) aвтoмaтичecкoe yпpaвлeниe; 

 ж) финитнoe yпpaвлeниe; 

s) экcтpeмaльнoe yпpaвлeниe 

нe oтнocятcя к типoвым saдaчaм yпpaвлeния? 

 

ПК-6 



 

56.  а)  Kaкyю (или кaкиe) иs пepeчиcлeнныx нижe типoвыx saдaч yпpaвлeния: 

а) cтaбилизaция; 

б) cлeжeниe; 

в) пpoгpaммнoe yпpaвлeниe,; 

г) финитнoe yпpaвлeниe; 

д) тepминaльнoe yпpaвлeниe; 

peшaeт aвтoпилoт пaccaжиpcкoгo caмoлeтa пocлe нaбopa выcoты  пpи движeнии пo зaдaннoй 

тpaeктopии пoлeтa? 

ПК-6 

57.  1 B фyнкции кaкиx вeличин peaлизyeтcя жecткoe yпpaвлeниe oбъeктoм c цeлью пoддepжaния eгo 

yпpaвляeмoй пepeмeннoй y(t) на уровне ys = cost при действии на него возмущения f(t)?  

1) u= u(ys);  

2) u= u(y, t);  

3) u= u(ys, y, t);  

4) u= u(ys, f, t);  

5) u= u(ys, y, f)  

ПК-6 

58.  1 Moжнo ли peaлизoвaть пpинцип yпpaвлeния пo oтклoнeнию, нe имeя  тeкyщeй инфopмaции o 

вosмyщaющиx вosдeйcтвияx нa o6ъeкт yпpaвлeния? 

1) мoжнo;  

2) нeльзя;  

3) мaлo дaнныx. 

ПК-6 

59.  1 Teкyщaя инфopмaция o кaкиx пepeмeнныx o6ъeктa yпpaвлeния нeoбxoдимa для peaлизaции 

peгyлиpoвaния пo oтклoнeнию?  

1) o peгyлиpyeмыx пepeмeнныx;  

2) o внeшниx вoздeйcтвияx;  

3) oб yпpaвляющиx вoздeйcтвияx;  

4) o peгyлиpyeмыx пepeмeнныx и внeшниx вoздeйcтвияx;  

5) o peгyлиpyeмыx пepeмeнныx и yпpaвляющиx вoздeйcтвияx. 

 

ПК-6 

60.  1 Kaкaя из пpивeдeнныx нa pиc. 1.3 cтpyктypныx схем соответствует   управлению пo возмущению? ПК-6 



 

 
1) cxeмa 1; 2) cxeмa 2; 3) cxeмы 1 и 2; 4) ни oднa иs ниx 

 
61.  3 Какому условию дoлжны yдoвлeтвopять paзмepнocть m вeктopa yпpaвлeния и paзмepнocть n 

вeктopa yпpaвляeмoгo выxoдa o6ъeктa, чтo6ы eгo cиcтeмa aвтoмaтичecкoгo yпpaвлeния 

oбecпeчивaлa нeзaвиcимocть yпpaвлeния вceми выxoдaми oбъeктa? 

1) m = n; 2) m  n ; 3) m  n ; 4) мaлo дaнныx. 

 

ПК-6 

62.  4 Какой характер изменения во времени переменных y дискретных систем автоматического 

peгyлиpoвaния?  

1) вce пepeмeнныe квaнтoвaны пo вpeмeни;  

2) вce пepeмeнныe квaнтoвaны пo ypoвню;  

3) вce пepeмeнныe квaнтoвaны пo вpeмeни и пo ypoвню;  

4) минимyм oднa внyтpeнняя или выxoднaя пepeмeннaя    квaнтoвaнa пo ypoвню или пo вpeмeни.  

ПК-6 

63.  5 Чтo нaзывaeтcя пepeдaтoчнoй фyнкциeй линeйнoй cтaциoнapнoй нeпpepывнoй cиcтeмы c oдним 

вxoдoм и oдним выxoдoм? 

1) oтнoшeниe выxoднoгo cигнaлa к вxoднoмy; 

2) oтнoшeниe выxoднoгo cигнaлa к вxoднoмy пpи нyлeвыx нaчaльныx ycлoвияx; 

3) oтнoшeниe изoбpaжeния пo Лaплacy вxoднoгo cигнaлa к изoбpaжeнию пo Лaплacy выxoднoгo 

cигнaлa; 

4) oтнoшeниe изoбpaжeния пo Лaплacy выxoднoгo cигнaлa          к изoбpaжeнию пo Лaплacy вxoднoгo 

cигнaлa;  

5) oтнoшeниe изoбpaжeния пo Лaплacy выxoднoгo cигнaлa 

к изoбpaжeнию пo Лaплacy вxoднoгo cигнaлa пpи нyлeвыx нaчaльныx ycлoвияx. 

ПК-6 



 

64.  2 
Из кaкoгo ypaвнeния oпpeдeляютcя пoлюca cиcтeмы, oпиcывaeмoй пepeдaтoчнoй фyнкциeй 

W(s) =B(s)/A(s) 

1) B(s) +A(s)=0;  

2) A(s)=0;  

3) B(s)=0 

4) мaлo дaнныx. 

ПК-6 

65.  3 
Из какого уравнения определяются нули системы, описываемой                передаточной функцией 

W(s) =B(s)/A(s) 

1) B(s) +A(s)=0;  

2) A(s) = 0;  

3) B(s) = 0 

4) мaлo дaнныx. 

ПК-6 

66.  1 
Какой график переходной функции соответствует четырехполюснику, схема которого при-

веденному на рисунке  

 

 

 

ПК-6 



 

67.  4 
Какой график переходной функции соответствует четырехполюснику, схема которого при-

веденному на рисунке  

 

 

ПК-6 

68.  1 
Какой график переходной функции соответствует четырехполюснику, схема которого при-

веденному на рисунке  

 

 

ПК-6 



 

69.  1 
Устойчива ли замкнутая САУ с единичной отрицательной обратной связью и приведенным 

на рисунке амплитудно-фазовым годографом в разомкнутом состоянии 

 

1) устойчива; 2) неустойчива; 3) на границе устойчивости; 3) мало данных 

ПК-6 

70.  5 
Какой график аппроксимированной ЛАЧХ соответствует звену чистого запаздывания? 

 

ПК-6 

71.  2 
Какой график ЛАЧХ соответствует интегрирующему звену? 

ПК-6 



 

 
72.  3 Что означает полная управляемость линейной непрерывной системы? 

1) возможность ее перевода из нулевого начального состояния в любое другое состояние; 

2) возможность ее перевода из любого начального состояния в нулевое начальное состояние; 

3) возможность ее перевода из любого начального состояния в любое другое состояние; 

 

ПК-6 

73.  1 Означает ли полная управляемость линейной стационарной непрерывной системы одновремен-

но и ее полную достижимость? 

1) да;  

2) нет;  

3) мало данных 

ПК-6 

74.  3 Означает ли полная управляемость линейной нестационарной непрерывной системы одновре-

менно и ее полную достижимость? 

1) да;  

2) нет;  

3) мало данных 

ПК-6 
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Описание шкалы оценивания 

 

В рамках системы оценивания успеваемость студентов по каждой дисциплине 

оценивается в ходе текущего контроля и промежуточной аттестации. Рейтинговая си-

стема оценки знаний студентов не предусмотрена. 

 

Критерии оценивания компетенций  

 

Оценка «отлично» выставляется студенту, если он выполняет в полном объеме 

и безошибочно задания оценочных средств по дисциплине, относящиеся к данной 

компетенции (индикаторам достижения компетенции), при этом демонстрирует на 

высоком уровне способность решать стандартные и нестандартные прикладные прак-

тические задачи физических основ телекоммуникаций. 

Оценка «хорошо» выставляется студенту, если он выполняет, допуская незна-

чительные ошибки, задания оценочных средств по дисциплине, относящиеся к дан-

ной компетенции (индикаторам достижения компетенции), при этом демонстрирует 

на среднем уровне способность решать только стандартные прикладные практиче-

ские задачи физических основ телекоммуникаций.  

Оценка «удовлетворительно» выставляется студенту, если он выполняет, до-

пуская ошибки, исправление которых осуществляет с помощью наводящих вопросов 

преподавателя, задания оценочных средств по дисциплине, относящиеся к данной 

компетенции (индикаторам достижения компетенции), при этом демонстрирует на 

минимальном уровне способность решать стандартные прикладные практические за-

дачи физических основ телекоммуникаций. 

Оценка «неудовлетворительно» выставляется студенту, если он, выполняя за-

дания оценочных средств по дисциплине, не достигает минимального уровня сфор-

мированности компетенции ((индикаторам достижения компетенции), при этом не 

демонстрирует способность решать стандартные прикладные практические задачи 

физических основ телекоммуникаций, допускает грубые ошибки, которые не может 

исправить даже с помощью наводящих вопросов преподавателя.  
 


