
Аннотация дисциплины 

 

Наименование 

дисциплины 
Основы роботизированного производства в машиностроении 

Содержание 
 

Современное состояние и перспективы развития робототехники; Осно-

вы роботизированного производства в машиностроении (термины и 

определения); Классификация промышленных роботов; Технологиче-

ские роботы; Общая характеристика промышленных роботов и их фи-

зическая сущность; Общие сведения о конструкции роботов; Приводы 

промышленных роботов; Системы управления роботов; Программиро-

вание промышленных роботов; Роботизированные технологические 

комплексы; Гибкие производственные системы: задачи, структура, ос-

новные характеристики производственных процессов; Основы роботи-

зированного производства в машиностроении в литейном производ-

стве; Основы роботизированного производства в машиностроении в 

автоматизации процессов нагрева и термообработки; Автоматизация 

сварки промышленными роботами; Обслуживание металлорежущих 

станков; Автоматизация сборочных операций; Автоматизация нанесе-

ния защитных покрытий; Роботизированный технический контроль; 

Оценка экономической эффективности промышленных роботов; Авто-

матизация транспортно-складских работ 

Результаты 

освоения дис-

циплины  

Анализировать системы управления роботами и соответствующие 

устройства управления для решения прикладных задач в машинострое-

нии. 

Анализировать возможности адаптивного и интеллектуального управ-

ления, машинного обучения промышленных роботов для решения при-

кладных задач в машиностроении. 
Трудоемкость, з.е. 5 

Формы отчетности              Экзамен 

Перечень основной и дополнительной литературы, необходимой для освоения  

дисциплины 

Основная лите-

ратура 
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литература 
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